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	Self-introduction 자기소개
	저는 연세대에서 전기전자공학과 석사과정 졸업을 앞두고 있는 탄자니아 사람입니다.2014년에 한국 와서 1년 동안 어학당을 다니고 그 다음에 2015년에 연세대학교 전기전자공학과 입학을 했습니다. 2019년에 학사를 졸업했을 때 한학기 동안 전기차를 만드는 연구실에서 인턴을 했다가 다시 연세대학교 돌아와서 전기전자공학 대학원을 진학했습니다.
	어학당 다닐 때 1년에 한 번에 개최되는 말하기 대회에서 제가 우승했고, 대학교 다닐 때도 계속 장학생이었고 수학이랑 프로그래밍 대회 여러 번 우승해 왔습니다. 새로운 것 무엇이든 금방 배우고 한 번에 효율적으로 여러 가지 할 수 있다는 것이 장점이며 학교 생활에 도움이 많이 되었습니다.
	현재는 과천에 있는 (주) 가이아스라는 회사에서 하드웨어 개발 선임연구원으로 일하면서 석사 논문을 마무리 중입니다. 논문은 전기차(EV)-Grid (V2G-G2V) 제어 방식들 비교하는 연구입니다.  수료는 했지만 이번 학기에 졸업할 예정입니다.
	포트폴리오
	1. 홀센서 BLDC 모터 제어, RPi로 LiDAR와 3DDepth 카메라 제어
	2. 전기차 하드웨어 설계와 소프트웨어 개발
	3. 전기자전거 및 선풍기  컨트롤러 (알티움으로 아트워크와 STM32CubeIDE로 프로그램 개발)
	4. 칵테일 무인 로봇 개인 프로젝트, 하드웨어 및 소프트웨어 개발

